
SawyerSawyer型平面モータの精密位置決めに関する研究型平面モータの精密位置決めに関する研究
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利点：一段構造で高速性に優れる．
欠点：低い位置決め精度数十μm　
　　　　　　　　　　（オープンループ）

目的：Sawyer型平面モータにサーフェスエンコーダを搭載することで

クローズドループ制御を導入し，高精度な位置決めを行う．
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サーフェスエンコーダ出力 レーザ干渉計出力(外部参照)

Sawyer型平面モータにサーフェスエンコーダによるクローズドループ

制御を導入してサブミクロンオーダの位置決めを達成．

精密位置決め駆動実験
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高速高精度位置決めを実現

Sawyer型平面モータサーフェスエンコーダ

多自由度を高精度に計測
(サブミクロンオーダ)
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